HENRYK BANAS
Pafistwowe Przedsieblorstwo Geofizyczne

UWAGI DOTYCZACE ROZKEADU
REZYDUALNEJ POPRAWKI KINEMATYCZNEJ

Metoda pokryé wielokrotnych opiera sle, jak wia-
domo (6, 1), na sumowaniu informacji uzyskanych od
tego samego punktiu giebokoSciowego, przy czym przez
informacje nalezy rozumieé nie tylko czas przyjicia,
ale réwniez wielkoSci charakteryzujace sumowane
fale, tj. amplitude fali, jej okres oraz dlugo§é¢ im-
pulséw sejsmicznych. W celu prawidlowej realizacji
sumowania informacje pochodzgce z réZnych odbior-
nikéw powinny byé zredukowane do tego samego
czasu poczatkowego. W sejemice mamy w zasadzie
do czynienia z dwiema grupami poprawek c¢zaso-
wych:

1) poprawki statyczne, uwzgledniajace wplyw
rzefby terenu, glebokofci strzelania 1 wielkoSei stre-
fy zwietrzalej; :

2) poprawki kinematyczne, uwzgledniajace wplyw
odlegtofei rejestracji odbitej fali od punktu jej wzbu-
dzenia. .

W opracowaniu niniejszym ogranicze sie do roz-
wazenia niektérych zagadnied zwigzanych z popraw-
kami kinematycznymi. Poprawka kinematyczna jest
roinica czasu miedzy przejéciem fali sejsmicznej od
punktu wzbudzenia do geofonu, znajdujgcego sie w
pewnej odlegloci x i czasem przejécla fall do geo-
fonu ustawionego w bezpofrednim sgsiedztwie punk-
tu wzbudzenia: "

At = t(x) — t (0) ' (1]

Obliczenie poprawki kinematycznej wymaga da-
nych o parametrach decydujgcych o czasie rozcho-
dzenia sie fal sejsmicznych w ofrodku.

Gi¥wnym parametrem decydujacym zaréwno o
czasie przejscia fali przez ofrodek, jak i o drodze pro-
mieni fal, jest predko§é rozchodzenia sie fal w
kakdym punkcie badanego ofrodka skalnego V(x,y.2)
®, 5, 2). Rozwazajac przebiegi promieni sejsmicznych
w plaszezyfnie plonowe]j otrzymuje sie zaleznofci okre-
lajace czas przejécia fall przez ofrodek:

i .
t=-f Vix,0,2) ' 2
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Natomiast poprawke kinematyczng okrefla sle wy-
raZeniem:

) ds dz
4= fwz.o,z)_ f V0,0,2) 3

AB AC
gdzie: _
ds =V (@aP + (d2
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tomiast predkofé wystepujaca pod druga cz_alkq jest
funkcjg tylko jednej zmiennej z. W obliczeniach sto-
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sowanych w praktyce z reguly przyimuje sie, Ze w
pewnym obszarze predkoié nie zalezy lub prawie nie
zalezy od parameiru x, co w konsekwenciji odbija
sie na dokladnofcl obliczonych poprawek. Trzeba réw-
niez zwrécié uwage, Ze we wzorze [3] wystepujg pred-
koSei rzeczywiste rozchodzenia sie fal sejsmicznych
w plaszezyinie x, 2. W prakiyce za§ mamy najcze§-
ciej do czynienia z predkoSciami &rednimi zmierzony-
mi w glebokich odwiertach lub z predkofciami efek-
tywnymi. Dokladno$é obliczonych poprawek kine-
‘matycznych zostaje réwniez zmniejszona wskutek
istnienia upadbw oraz stosowania w obliczeniach za-. -
I%Zeﬁ pozwalajacych na uproszczenie uzywanych wzo-
réw. :

W prakiyce sejsmicznej najezeSciej nie znamy do-
kladnego rozkladu predkosci. Nawet gdy prace sej-
smiczne prowadzi sie¢ w poblizu glebokiego odwiertu,
w kibrym wykonano pomiar predko$ci, wskutek ani-
zotropii badanego ofrodka (7) nie mozna dokladnie
obliczyé poprawek kinematycznych, szezegblnie przy
diugich rozstawach. W miare oddalania sie od otwo-
ru, zmienia sie bowiem kierunek promienia-sejsmicz-
nego, co powoduje zmiany czasdéw przeblegu fal W
miare oddalania sie ulegaja zmianie réwniez warunki
fizyczne ofrodka, a zatem 1 rozklad predkofci, W
zwigzku z tym uzyskane poprawki kinematyczne mo-
ga byé obliczone ze zbyt maly dokladnoscia, aby. skla-
danie moglo daé zadowalajace rezultaty.

Dokladnofé -wprowadzonych poprawek czasowych
w metodzie pokryé wielokrotnych powinna byé znacz-
na ok. 3—4 ms, Prakiycznie osiggniecie tej doklad-

- nofcl przy braku pelmego rozeznania rozkladu pred-

kofci jest miemozliwe. Dlatego tez na kontrolnych
sekcjach czasowych uzyskanych w wyniku - sfo-
sowania pokryé pojedynczych moZna czesto obser-
wowaé dla wybranych reflekséw regularne odchyle-
nia odpowladajacych im hodografow, zwigzane z
wprowadzeniem nieprawidlowych poprawek kine-
matycznych. Odezytana dla okréflonego refleksu 1
okreSlonej odleglofei x wielkofé tej krzywizny sta-
nowi rezydualna poprawke kinematyczng (AAt), Re--
zydualna poprawka kinematyczna moZe mieé¢ znak
dodatni lub ujemny. Korekcla poprawek kinematycz--
nych polega na dodaniu do juz zastosowanej popraw-
i kinematyczne] wielkoSci poprawki rezydualnej.
Zatem prawdziwa poprawka kinematyczna okreflo-
na dla czasu, dla ktérego wysiepuje dobry refleks,
dla Xmax deZie Wynm".h: ] . . :

At (tyr, Tmax) D = At (fos, Tnax) + AAL (£r) 4

gdzie:

At (s, Zmsx)p — Skorygowana poprawka kinema-
tyczna obliczona dla czasu, dla ktérego wystepuje re-
fleks przewodni (fq), .

At(ty, Tmex) — wielkofé poprawki kinematycznej
obliczonej dla czasu fp I Xmax wedlug stosowanej me-
tody obliczedi oraz posiadanego rozeznania predkofcio-
wego (przyblizona wielko§é poprawki),
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AAt(ty, Xmax) — wielko§¢ poprawki rezydualnej,
ktéra stanowl réznice miedzy obliczona poprawka ki-
nematyczng dla tego czasu i Tmaxl[At(fy, Tmax)] a wiel-
kofcig krzywizny obliczonej dla fego samego czasu
i tej] samej odleglofci na podstawie refleksoéw

[AT (f4q, Tona)]-
AAEL (to, Tonax) = At (Eo, Tonax) — AT (for Tgpax)-

Wielkofé te mozna okre§laé réwnieZ wprost z sekcji -
po wprowadzeniu przyblizonych poprawek kinema-

tycznych.

W praktyce poprawki kinematyczne korygowane
sg nie dia jednego okreflonego refleksu, lecz dla
krzywych poprawek kinematyecznych. W tym przy-
padku otrzymamy:

At (to, Trnax) D = At (tg, Zrmaz) + A (ty, Tenax) tx [51

gdzle:

At (ty, Zmex)y — skorygowana krzywa poprawek ki-
nematyeznych, )

At (ty, Tmax) —  oObliczona krzywa poprawek kine-
matyecznych wg przybliZonego rozkladu predkofci,

AAt (ty, Xmax)ty —krzywa kinematycznej poprawki
rezydualnej obliczonej dla okre§lonego czasu t; na
podstawie dobrego poziomu refleksyjnego. Rozkiad
tej poprawki w czasie okrefla wyrazenle [7].

Obliczenie to [5] moze byé réwniez wykonane
poprzez odpowlednie. przesuniecle krzywej Ai (f,
Zmaz) TO6Wnolegle do osi czaséw (rye. 1). Zalbimy, ze
wyrainy refleks wystepuje w czasle &y, Poréwnanie
poprawki kinematycznej obliczonej dla fego czasu z
krzywizng hodografu okreSlonego refleksu zmie-
rzonego na sejsmogramie wskazuje, 2ze obli-
czona wielko8é poprawki kinematycznej nie =zga-
dza sie z rreczywista. Wowcezas wielko§é AT
(to1, Xmex) znaleziong z sejsmograféw mandsi sig
na wykres z obliczona wediug niedokladnego rozezna-
nia predkofciowego krzywa poprawek At {f), Zmax),
a nastepnie przesuwa sie wszystkie punkty krzywej
réwnolegle do osi czaséw tak, aby w nowym poto-
-2enfu krzywa At (f;, Tmaz) przechodzila przez ofrzy-
mang z sejsmograméw warto§é poprawki dla tego
punkiu.

OczywiScie lepsze rezultaty korekeji uzyska sie
‘w przypadku wykorzystania danych dotyczacych
dwoéch refleks6w, wystepujacych w réznych czasach.
Mamy tu oczywicie na uwadze refleksy odpowia-
dajgce wyrainym poziomom, przy czym zaréwno
przyrosty czaséw reflekséw okreSlanych z sekceji, jak
i wielkoSel obliczonych poprawek kinematyeznych,
dotyczg tych samych diugoSci rozstawéw. Samo okres-
lenie wielkoscl przyrostéw czaséw na sejsmogramach
(sekcfach) dokonywane jest oczywiScle statystycznie.
Warto tu jeszeze dodaé, Ze obliczone w praktyce po-
prawki kinematyczne wskutek nieuwzglednienia w
obliczeniach anizotropii majgs na ogdl wieksze war-
toScl niz wielkoSci krzywizn hodograféw refleksyj-
nych okreSlone z sekcji polowych. Powoduje to, Ze
obliczone krzywe poprawek kinematycznych . przesu-
wane s na og6! po osi czasbw w lewo. W przypadku
slabego rozpoznania predko$ci, obliczone poprawki
mogy byé rébwnie? zanifone, co bedzie stwarzalo ko-
niecznofé przesuwania Iich po osi czaséw w prawo.
W zasadzie obliczoneé krzywe poprawek kinematyez-
nych moga byé przesuwane rbwnolegle do obu osi
ukladu wspblrzednych. W technice analogowej nie
realizuje sle jednak tego przesuwania. .

Odpowiednikiem przesuwania krzywej poprawek
kinematycznych rdéwnolegle do osi czaséw zgodnie
z rye. 1 jest rozkladanie poprawki rezydualnej wy-
stepujacej w wyraZeniu [6]:

588

|

i
At{t,,,x)-i
]

i

]

1

E?

o

Ryc. 1. Schemat korygowania poprawek kinematycz-
nych At(to,x) drogq przesiwania ich réwnolegle do
o8i czaséw do momentu pokrycia sie jednego z punk-
téw krzywej z poprawng wielkofclg poprawki Af(ts,,x)

- okreflonej ma podstawie sekcji polowej. Af(to,x) —
. krzywa poprawek obliczonych wg przyblifonego roz-

kladu predkofci, At(to,x)y — krzywa poprawek skory-

gowanych, jakie stosowane sq podczas skladania

At(toy,x) — wielko§é poprawki obliczonej na podstawie
wystepujqcych w czasie toy wyrainych reflekséw.

_ 4t (toy Tmax)

AAt tos fo1 = AAt (t, » )
(fo, Tranx) tot (fots Trax [ At (to1, Tyay) el

gdzie:

AAt (L5, Tmax)ty — wielko§é obliczanej poprawki re-
zydualnej dla dowolnego czasu przebiegu fal. Indeks
to; oznacza, Ze rozkladanie poprawki prowadzi sie dla
refleksu wystepujacego w czasie ty;

AAt (ty;, Tmax) — wielkosé poprawki rezydualnej
dotyczaca czasu fy i odlegloSci Tmax. Poprawka moze
byé obliczona aufomatycznie i wtedy odnosi sie do
§rodka okna, w ktGrym obliczane byly funkcje ko-
relacji krzyzowej; :

At (tyy, Xmax) —  wielko§é poprawki kinematycznej
wzietej z hodografu refleksyjnego lub obliczona w
inny sposdb dotyczgca czasu &, .(frodek okna) i odle-
gloSci Tmaxs

At {ty, Tmaz) — wielko§é poprawki kinematycznej
obliczonej dla Imax na podstawie zadanej krzywej
predkofci fredniej.

Sumowanie zapiséw feoretycznych wykazalo, ze
lepsze . efekty moina uzyskaé w przypadku nieznacz-
nego zmodyfikowania wyrazenia [6]. Po tej modyfi-
kacji zmiane wielkofci poprawki rezydualnej, zalez-
nie od czasu, wyrazi¢ mozna nastepujacg zaleinofcia:

tos = » YR
Adt ( [ xmu) tnl AAt (tll mm) [ A t ( t°1’ xm.x) [7]

gdzie:
m — wykladnik potegowy.

Jeszcze raz zauwazmy, Ze w przypadku przyjecia
w powyzszej zaleZnofci wykladnika potegowego m =
=1 wuzyskuje sie wyraZenie odpowiadajace stosowa-
nemu w metodzie analogowej przesuwaniu krzywej
poprawek dynamicznych po osi czasdw.

Z prakiycznego punktu widzenia waZne jest, aby
zdawaé sobie sprawe z tego, z jakim] wielkoSciami
bled6w naleiy sie liczyé stosujgc te metode korygo-
wania poprawek kinematycznych. W celu zbadania
tych bledébw oraz efektéw, jakle one wywoluja, za-
stosujemy nastepujacy tok postepowania.

1. Przyjmujemy, %e znamy rozklad predkoSci u-
zyskany z pomiaru w glebokim otworze A. Obliczamy
poprawki kinematyczne, ktore sg stosowane na ba-
danym obszarze, m. in. w otoczeniu druglego odwier-
tu B. Otwory A i B zostaly dobrane w taki sposéb,
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Rye. 2. Zestawienie krzywych bledéw poprawek kine-
matycznych (1) oraz przebieg aprolsymowanych krzy-
wych rezydualnych poprawek kinematycznych (2). Po-
prawka rezydualne dla krzywych z otworéw Swid-
win — 3 Swidwin 1 rozkladana byla wg refleksu wy-
stgpujgeego w czasie 0,5 s, natomiast dla krzywej z
ofworéw Koczala-Czluchéw IG 1 wyg refleksu wyste-
pujgeego w czasie 1,1 s. Na rye. 2—7 druga z wymie-
nionych krzywych, np. Swidwin 1, podaje dokiednie,
a pierwsza, np. ﬁwidwin 3, niedoktadnie znane po-
prawki kinematyczne.

Ze maja one podobny profil geologiczny, odleglofci
miedzy nimi s niezbyt wielkie, a ponadto znamy od-
powiadajacy im rozkiad predkosci.

2. W pewnej odlegtoSci od otworu A znajduje sie
gigboki otwér B. Z rozkladu predkoSci w otworze B
oblicza sie rzeczywisty wiello§¢é poprawki kinema-
tycznej dla czasu wystepowania poziomu przewod-
niego. Na razie zakladamy, ze dla otworu B mamy
tylko jeden punkt podajacy poprawng wielko§é po-
prawki kinematycznej. Na podstawie wielkoei po-
prawki mozna tak przesungé krzywa poprawek z
otworu A, aby pokryla si¢ z uzyskans informacija
dotyczaea poprawki z otworu B w czasie odpowia-
dajgcym poziomowi refleksyjnemu. W naszym przy-
padku  analizowaé bedziemy nie faktyczne wielkoSci
poprawek, lecz wielkoSci poprawek rezydualnych.

3. Na podstawie rozkiadu predkofci w otworze B
obliczamy faktyczng krzywa poprawek kinematycz-
nych i poréwnujemy jg z krzywa poprawek otrzyma-
nych z ofworu A po przeprowadzeniu jej korekeji na
podstawie danych dotyczacych poziomu przewodnie-
go z otworu B, :

W celu sprawdzenia dokladnofci, jakg daje stoso-
wana metoda rozkladania rezydualnych poprawek
kinematycznych na podstawie wyrazenia [7] zanali-
zowano kilka krzywych poprawek kinematycznych
obliczonych dla predko$ci uzyskanych w wyniku po-
miardéw przeprowadzonych w. glebokich otworach: na
Pomorzu Zachodnim, w §rodkowej Polsce oraz w Lu-
belskiem. Do analizy wybrano po dwa znajdujace
sie w stosunkowo niewielkiej odlegloSei glebokie
olwory, w ktérych wykonano pomiary predkosci.
Na podstawie rozkladu predkofci obliczono krzywe
poprawek kinematycznych. Przyjeto nastepnie, Ze do-
kladna poprawka kinematyczna dotyczy miejsca po-
loZenia otworu B, a wiec moze byé obliczona na pod-
stawie krzywej predkofci otrzymanej z tego otworu.
Krzywg poprawek uzyskang na podstawie predkofci
z otworu A uznajemy za bledng. Na ryc. 2—7 pierw-
szy z wymienionych otworéw (na ryé¢. 2 — Swidwin
3) odpowiada otworowi B, a drugi otworowi A (na
ryc. 2 — Swidwin 1). Wielko¢é omawianego bledu
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Ryc. 3. Zestawienie krzywych bledéw poprawek kine-
matycznych (1) oraz przebieg aproksymowanych krzy-
wych rezydualnych poprawek dynemicznych. Popraw-©
ka rezyduaina dla krzywych 2z otwordw Koczala-
-Wierzchowo rozkiadana byla wg refleksu wystepujg-
cego w czasie 1,1 s, natomiast dla krzywej z otwordw
Swidwin 1 — Swidwin 2 wg refleksu wystepujgeego
. w czasie 1,0 s. :
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Ryc. 4. Zestawienie krzywych bledéw poprawek kine-
matycznych obliczone dla otworéw Swidwin 2 —
Swidwin 3 i Hute Szklena — Cziopa,

otrzymano po odjeciu od krzywej poprawek biednych
(otwér A) krzywej poprawek dokladnych (otwoér B).
Znak dodatni réznicy wskazuje, Ze poprawki z otwo-
ru A majg wartoici za duie, znak ujemny, Ze za ma-
te.
Zobaczymy obecnie, jaka jest zgodno$é krzywej
bledéw poprawek kinematycznych oraz krzywej po-
prawek rezydualnych obliczonych z wyrazenia [7].

Po lewej sironie ryc. 2 przedstawiono krzyws
bledbw Soprawek kinematyeznych uzyskang dla o-
tworéw Swidwin 3 — Swidwin 1. Zalozono przy tym,
%e dokladne sg poprawki uzyskane z otworu Swid-
win 1. Korekeji poddaje sie wiee krzyws poprawek
blednych z otworu Swidwin 3. Za poziom przewodni
przyjeto w tym przypadku wystepujgce w czasie
iy = 0,6 s utwory jurajskie. W rozwazanym przykla-
dzie rozkladamy wiec poprawke rezydualng AAt(t,,
Xmax) na podstawie niedokladnie znanej poprawki ki-
nematycznej At(y, Tmex) z otworu Swidwin 8. Obli-

)
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Rye. 5. Zestawienie krzywych bledéw poprawek kine-
matycznych (1) oraz przebieg aproksymowanych krzy-

wych rezyduainych poprawek kinematycznych (2) ob-_
liczone dla otworéw Kro$niewice — Trzemial i
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Rye. 6. Zestawienie krzywych bledéw poprawek kine-
matycznych (1) oraz przebieg aproksymowanych kr2y-
wych rezydualnych poproawek kinematycznych (2).
Poprawka rezydualna dla krzywych .z otworu Deblin

czone krzywe zmian poprawek rezydualnych w cza-
sie (m =1, 2 i:3) wskazujg, Ze dosyé dobre przybli-
Zenie poprawki rezydualnej uzyskano przy zastoso-
waniu wykladnika potegowego m =3, ’

Po prawej stronie ryc. 2 przedstawiono krzyws
bled6w poprawek dynamicznych uzyskana dla otwo-
réw Koczala — Czluch6w. Podobnie jak w poprzed-:
nim przykladzie pierwsza z wymienionych krzywych
podaje niedokladne wielkoScli poprawek (Koczala),
druga (Czluch6w) dokladne, Na rycinie przedstawio-
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Trzemsal — Kroéniewice. W obu przypadkach popraw-
ke rezyduaing rozktadano wg horyzontu jurajskiego
wystepujgcego w czasie 1,1 3.
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4 — Okrzeja 1 rozktddana byla wg refleksu wystepu-
jgcego w czasie 06 s, natomiast dla krzywej Zebrak 1
— GoZdzik wg refleksu wystepujgeego w czasie 1,2 s.

no wykres. réznic miedzy tymi dwiema krzywymi.
Korekeji poprawek dokonano na podstawie informa-
cji dotyczacej faktyeznej wielkoSci poprawki okres-
lonej dla czasu t; = 1,1 s, z otworu Czluchéw, a
rozkladu dokonano na podstawie krzywej poprawek
kinematycznych uzyskanych dla otworu Koczala.

Obliczone krzywe poprawek rezydualnych (m =
=92 i 3) wskazuja, Ze dla czaséw wiekszych od 1,2 8
nie moina uzyskaé poprawnego rozkiadu poprawek
rezydualnych.
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Rye. 7. Zestawienie krzywych bled6w poprawek kinematycznych obliczone dla otwordw Deblin 4 — Pionki

1 oraz Pasmug 1 — Go#dzik 1.

Dalsze przyklady obliczonych bledéw poprawek
kinematyeznych oraz préby . ich rozkladu przedsta-

wiajg rye. 3—7. Z przykladéw tych widaé, Ze bledy

w rozkladzie poprawek kinemaiycznych mogg znacz-
nie odbiegaé od prostych zaleinodci, na podstawie
ktérych rozklada sie poprawki rezydualne. W zwigz-
ku z tym rozklad poprawek rezydualnych obliczo-
nych dla wybranego refleksu moze byé skuteczny je-
dynie dla okreflonych refleks6w i nie gwarantuje
poprawnego rozkladu poprawek rezydualnych w szer-
szym przedziale czaséw &, -

Przedstawi¢ obecnie przyklady ilustrujace wplyw
tego sposobu, korygowania poprawek rezydualnych
na efelktywno§é sumowania. Analiza wykonana zosta-
nie dla sejsmogramu teoretycznego obliczonego z roz-
kladu Srednich predkoSei uzyskanych z otworu Nie-
drzwica 2. Pierwsza (I) grupa zapisébw z ryc. 8 ilu-
siruje 8 {ras sejsmicznych uzyskanych przy jedno-
krotnym pokryciu z .dokladnie wprowadzonymi po-
prawkami kinematycznymi. Druga (II) grupa zapi-
séw ilustruje uzyskany efekt skladania w przypadku
zastosowania blednych poprawek kinematycznych.
Zastosowanie blgdnych poprawek kinematycznych
spowodowalo znaczne oslablenje plytkiego refleksu A.
Pozostale refleksy B, C i D wydzielone zostaly dosé
dokladnie. Zwraca sie przy tym uwage, Ze skladanie
przyczynilo sie do dosyé wyraZnego ositabienia wie-
lokrotnego refleksu A2 Trzecia (III) i czwarta (IV)
grupa zapiséw ilustrujg z kolei efekt sumowania w
przypadku zastosowania rezydualnych poprawek ki-
nematyeznych na podstawie refleksu A, W trzeciej
grupie =zapiséw zastosowano wykladnik potegowy
m =25, a w czwartej m =1, Z poréwnania III i IV
grupy zapiséw (ryc. 8) widaé, jak ogromne znaczenie
ma prawidlowo przeprowadzony rozklad poprawki
rezydualnej. W przypadku zastosowania rozkladu po-
prawki rezydualnej z wykladnikiem potegowym m =1
(grupa IV) nie wydzielono refleksu B, a refleks C
zostal wydzielony z takg samg intensywnoScia jak
wielokrotny refleks A2 Por6wnanie grupy zapiséw
II i IV wskazuje, Ze w rozpatrywanym przykladzie
przy wydzieleniu reflekséw B i C lepsze wyniki uzys-
kano przez skladanie z niedokladnie okreflonymi
poprawkami kinematycznymi nii przez przesuwanie
blednej krzywej po osi czaséw. )

Na ryc. 9 zestawiono trzy grupy zapisbw uzyska-
nych przez skladanie dokladnych i blednych popra-
wek kinematycznych. Poréwnanie sekeji uzyskanej

po zastosowaniu dokladnie znanych poprawek kine-
matyeznych (grupa I) z sekcja uzyskang po zastoso-
waniu rozkiadu poprawki kinematycznej na podsta-
wie refleksu A przy wykladniku potegowym m = 2,5
(grupa II) wskazuje, Ze uzyskane na obu sekcjach
wyniki s§ podobne (na sekeji II wuzyskano nieco
wyZszy poziom zakl6cefi i troche silniej wydzielony
refleks wielokrotny A%. Natomiast na sekcji uzys-
kanej w przypadku korygowania poprawek kinema-
tycznych do refleksu D refleksy plytkie 4 1 B w ogble
nie zostaly wydzielone, a refleks wielokrotny A2 wy-
dzielony zostal z dosyé duza intensywnofeig.

WNIOSKI

Przeprowadzona analiza wybranych krzywych po-
prawek kinematycznych wykazuje, 2e w wiekszoSci
analizowanych przypadkéw stosowana w praktyce
metoda przesuwania krzywych poprawek kinematycz-
nych po osi czasébw nie daje zadowalajacej doklad-
noSci poprawek w calym zakresie interesuigeych nas
z punktu widzenia rozwigzania celu badah czaséw.

Przeprowadzona analiza krzywych poprawek ki-
nematycznych oraz uzyskanych przez sumowanie sek-
cji wskazuje, Ze lepsze przyblifenie w rozkladzie po-
prawki rezyduvalnej uzyskuje sle w przypadku roz-
kladania tych poprawek z uwzglednieniem wykladni-
ka potegowego m > 1. Wykonane prbéby wykazaly
ponadto, Ze wystepowanie wyragnych refleksbw w
pewnych partiach uzyskanych po skladaniu sekeji
oraz ich brak w innych partiach sckeji nie Swiadezy
o braku reflekséw w tych ostatnich. Brak reflekséw
w tych strefach moZe byé réwniez spowodowany
wprowadzeniem podczas sumowania blednych po-
prawek kinematycznych moggcych wynikaé z niepra-
widlowo przeprowadzonego rozkladu poprawek rezy-
dualnych. Stosowana obecnie dosyé powszechnie me-
toda przesuwania krzywych poprawek kinematycz-
nych do wielkoSci krzywizn okreflonych z reflekséw
wystepujacych na okre§lonym czasie moze nie daé
dokiadnych poprawek kinematycznych koniecznych
przy efektywnym skladaniu. Z przeprowadzonych roz-
wazai wynika, 2e w bardziej skomplikowanych przy-
padkach, w ktérych chodzi o uzyskanie reflekséw
z okreflonych przedzialéw glebokoSciowych, celowe
jest kilkakrotne skladanie na podstawie réinych wiel-
koSci poprawek kinematycznyeh.
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Ryc. 8. Poréwnanie zapiséw uzyskanych metodqg poje-

dynczego oraz sze§ciokrotnego pokrycia przy rézZnych

sposobach korygowania poprawek kinematycznych
(test I).

I - zapigsy z pojedynczego pokrycia z dokladnie wprowa-
dzonymi poprawkami kinematycznymi, II -- zapisy uzys-
kane w wyniku przeprowadZenia skiadania z niedokladnie
okreflonymi poprawkaml kinematycznymi, III — zapisy
uzyskane w wyniku przeprowadzenia skladania z uwzgled-
nieniem rezydualnych poprawek kinematycznych wg ref-
leksu A; wykladnlk potegowy m = 2,5, IV — Jak w punkcle
I, wykladnik potegowy m =1..

Praca niniejsza jednoznacznie wskazuje na ko-
rzyéci, jakie moZe daé zastosowanie techniki cyfro-
wej. Pozwala ona na prowadzenie cigglej analizy
predkofcl, na podstawie kiérych mozZna okreS§lié po-
prawki kinematyczne z dokladnofcia konieczng do
uzyskania efektywnych rezultatéw skiadania.
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Ryc. 9. Poréwnanie zapiséw uzyskanych metodq: sze-
$ciokrotnego pokrycia z réinym sposobem korygowa-
nia poprawek kinematycznych (test V).
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SUMMARY

In the practice of reflection field surveys car-
ried out by use of common depth point method;
calculated dynamic corrections are adjusted by shi-
fting them along the time axis until they coincide
with the known magnitude of this correction, deter-
mined on the basis of the reflexes related to a
guide-horizon. Results of the analysis of that me-
thod are presented in the paper. The influence of
errors resulting from ifs use on the results obtained
after stacking is also discussed.



PE3IOME

B mpakTike ofpaCoTy celicMyUuYeCKMX JAHHBIX, IO~
Ay9aeMbIX METOAOM MHOTOKPATHOrO IEPEeKpPBITHS, Ha-
XOAMT IIMpOKOe IIpUMMEeNeHMe COocob MeIpaBieHMA
BBIUMCIEHHLEIX KWHEMATHYECKMX IONPABOK ITYTEM Ie-

PEMEITIEHMA ¥MX II0 BPEMEHHOM OCHM AC COBIAfeHUA C
W3BECTHOM BENMYMHOJ IIOIPaBKHM, OIPEAEJIeHHOM IO
CTPa¥keHUAM 0T MAapKMPYKOLIET0 ropu3cHTA. Paccmar-
PUBAIOTCH Pe3yJALTATHI aHANM2A 9TOr0 MeToja M BJIMA-
Hye NOrpelIHOCTeH, BOSHUKAMIINX B CBIA3M C €ro npn-
MEHEHMeM, HA OKOHYATeJILHEN! Pe3yibTAT.
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